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A aplicag¥o desta tecoria pode ser melhor entendida ao
considerarmos que & falta ocorre no instante tal que a
corrente cresce no sentido positive e a tensBo decresce
para um determinado valor, positivo parza outro menor, o que
obviamente caracteriza uma variacBo de Al e AV de sinal
opostos. Este conceito de varitagio de polaridade
instantinea na corrente nioc & novo, ja& que o concelto das
protegfies diferenciais o utiliza bastante, o dque varia
basicamente & a intreodugfo da variaglEo de tensie em
conjunto com a variagfco de corrente no mesmo terminal, para
discriminagio da direcionalidade sem necessidade de

informag@es do terminal remoto.




2. 2.2 — Teorema da Superposigio:
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Seja o circuito da Fig. 2.2.2.1 onde sera aplicado um

defeito no Ponto F indicado:
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Aplicando o Tecrema da Superposicic citade no item 2.1
temos:
ia = i’a + Aia = ia + CAiad reginme permanente + CAial
transitério
e.8.2.12
=

VA=V’ A+AVASV? a+C AVADTegime+( AVAD Lransi téario (2.2.2.22

Um exame cuidadoso das equagBes 2.2.2.1 e 2.28.8.2 nos
indica que os termos Aia e AVa est¥o diretamente ligados ao
defeito aplicado e, consequentemente, Sergo os escolhidos
para a discrimina¢Zo do defeito.

Com o objetivo de se obter Al & AV as componentes de
Pré-Falta i’ e v* sHo eliminadas por filtros de regime

permanente com resposta rapida. Creferéncia item 2.2.40.


























































